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a) baan van het punt 
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b) snelheid van het punt 
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c) modulus van de snelheid 
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d) snelheidshodograaf 
  = baan beschreven door het eindpunt van de snelheidsvector 
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e) versnelling van het punt 
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f) modulus van de versnelling 
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g) versnellingshodograaf 
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h) tang. en norm. component van de versnelling: jt en jn

  we gebruiken de stelling van Huygens: 
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 voor de bepaling van jn gaan we hier niet gebruik maken van 
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omdat we de kromtestraal nog niet kennen, maar : 
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i) kromtestraal van de baan 
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f) hoek tussen snelheid en versnelling 
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De baan van het punt : 
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Versnellingshodograaf :
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Oefening 31:
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Punt op baan AC: (bespreking in poolcoördinaten) 
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 kinematisch gegeven voor punt op AC: 
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Punt op baan BC: (bespreking in poolcoördinaten) 
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 kinematisch gegeven voor punt op BC: 
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Twee banen combineren door de eindvoorwaarden in punt C:

 1ste voorwaarde: tesamen aankomen in punt C 
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 2de voorwaarde: met dezelfde snelheid in punt C aankomen 
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 (1) en (2) vormen een stelsel in de onbekende (a,v0), oplossen geeft: 
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Oefening 27:
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Bepaal α0 en β om het schip te raken 

Koppeling tussen α0 en β:
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combineren met de baan van het schip: 
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